STP - Das Stellpult fir Modecllbahn-Profis

Necu: Version V5.2 mit viclen €Erweiterungen und Verbesserungen!
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Die Funktionalitit im Uberblick :

® Vorbildgerechte Stellpultdarstellung (Fahr-
strale, Sperr-, Verschlul3-, Festlegemelder usw.)

® Mehrere Stellpulttypen (DrS, SpDrS, EStW)

® Freies Design der Stellpultfelder mit eigenem
Editor (4 komplette Satze werden mitgeliefert)
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® AnschluBmoglichkeit von externen Stell-
tischen tber den CAN-Bus

©® Netzwerkbetrieb mit mehreren (bis zu neun)
PCs zur Steuerung gréRerer Anlagen
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® Echte (!) Zugnummernanzeige (mit Zimo-
Komponenten) auch bei ruhenden Fahrzeugen

® Automatische Erkennung des Anlagenzu-
standes, keine Eingabe von Zugpositionen, ...

® Vielfaltige Steuerungsmaoglichkeiten fur den
Anlagenbetrieb inkl. Automatisierung

® Fahrplanmodul mit Start-/Zielbetrieb

Stellpult in EStW-Darstellung

|| Zur Steuerung der Anlage ar-
beitet STP mit den Komponen-
ten des Zimo-Digitalsystems

@ zusammen. Insbesonders der

Die Darstellung und Bedienung von STP ist dem Vorbild an-
geglichen. Die Anzeige kann auf mehrere Bildschirme aus-
gedehntwerden. Ein Betrieb istist auch auf (Window-kompa-
tiblen) Tablet-PCs mit Touchscreen moglich.
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Drehscheiben-Steuerung

JRT=TE]
Adresse: |3

Mame: 2091

Neuheiten in STP V5.2:

@ Bis zu 9 Stellpultfenster, wahl-
weise mit "Lupendarstellung"

Stellpult in SpDrS60-Darstellung

Voraussetzungen:
Handelstblicher PC mit Pentium-Prozessor oder besser
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IAnFahrspannung

Schliefien
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Fahrregler

€rhaltlich im ausgewdéhliten Fachhandel.
Weitere Infos: www.stp-software.at!

® Ubernahme von Fahrzeugdaten ®

aus P.F.u.Sch.

® Aufschalten von Handreglern
(Voraussetzung: P.F.u.Sch.)

® Selektive Sound-Ausgabe auf
bis zu acht Lautsprechern

@ Zihlervariable und Bedingun-
gen in Fahrstral3en

® Unterstitzung des Drehschei-
benmoduls TT-DEC von LDT

® Zimo MX10-Unterstiitzung, kein
zusatzlicher CAN-Adapter notig

® und vieles mehr...

Geeignet fiir L;j].]lll

® cine freie serielle Schnittstelle (COM1 bis COM15) oder
ein freier USB-Port (je nach Digitalzentrale)
® MS-Windows XP / Vista / Win 7 (32 & 64 bit)
® Zimo Basisgerat MX1 mit STP CANKey
Neu: Zimo MX10 (Direktanschluss liber USB)
® \Weichen- und Funktionsdecoder, Zimo Funktions- und
Abschnittsmodule je nach AnlagengroéfRe

Dipl.-Ing. €. Sperrer Software

STP
—x@u| Weissenberg 23, A-4053 Haid
o - | €-Mail: info@stp-software.at

stp software Web: www.stp-software.at

Dipl.-Ing. E. Sperrer Software, Mail: info@stp-software.at, Web: www.stp-software.at

Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, vorbehalten
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